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Abstrakte Hough-Transformation AG MSIS (("—SL
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« Suche parametrisierte Kurven
* Hough Akkumulator im Parameterraum

» FUr jeden Kantenpixel erhohe alle Akkumulator-Eintrage,
deren Kurven diesen Pixel durchlaufen

» Verbesserung: nur Kurven, mit Tangente senkrecht zum Sobel-Vektor
» Optimierung: Hough Akkumulator nicht mit allen Parametern indizieren

 Fllle die Konkretisierung fur Kreise ein! (7min) @
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, Bildraum (x,y)
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Cognitive Systems Lab

Houghraum AG MSIS (ZSUL

* Wie sieht der Houghraum einer Kreishoughtransformation bei dieser
Eingabe aus?
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» Was wurde der Kreishoughalgorithmus in diesem
Ball mit Bewegungsunscharfe erkennen?
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Abstrakte Hough-Transformation AG MSIS (("—SL
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« Suche parametrisierte Kurven
Y N T X £

* Hough Akkumulator im Parameterraum

VV"

» FUr jeden l(antenplxel er o e alle Akkumulator-Eintréage,

deren Erven diesen Pixel durchlaufen /

» Verbesserung: nur Kurven, mit Tangente senkrecht zum Sobel-Vektor
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* Optimierung: Hough Akkumu Jér nicht mit allen Parametern indizieren

/

 Fllle die Konkretisierung fur Geraden ein! (10min)
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» https://create.kahoot.it/details/1e39ff9d-c95d-4e65-h061-f031329dec50
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Erklare Airwriting System ~ AG MSIS @S\

Aufnahme- Spotting- Erkennungs- Ausgabe
phase phase phase
a note
a notes
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HMM decoding

Write/No-write
+ language model Final hypothesis

_ _ ) segmentation
Motion sensing with

inertial sensors

Kommerzialisierung: kinemic.com
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